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Ampli sommateur, suivi du gain (Ampli inverseur) avec R1 et R2 (variable) = 10k puis un ampli de

courant P47.5 ou P47.10 en entrée du moteur.
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Branchement pour les tensions Vr (réponse) et Ve(Consigne) :
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Bien relier les masses des alimentations de Consigne et de réponse du moteur.

Remplacer I'alimentation continue par un GBF pour étudier la réponse indicielle du systéme.
1Hz 1V créneaux. Afin de déterminer les temps de montée et temps de réponse.
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