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1. Généralités

I.1. Caractéristigués technigues :

- Interférometre de Fabry-Pérot a réglages orthogonaux, optique de planéité A/20
- Réglage précis de I'épaisseur de la lame d’air

- 2 vis de réglage d'orientation par lame
- Réglages orthogonaux

- Lames @ 50 mm, planéité A10
- traitement réfléchissant >95%

Pieds anti-vibrations (Absorption
des hautes fréquences)

- Mircir mobile sur le chariot de course 25 mm,
lecture de la position au um

- Motorisation double sens



Schéma de l'interféromeétre
- L1 : Lame d’entrée, réglage de V'orientation horizontal (H1) et vertical (V1)

- L2 : Lame de sortie, réglage de |'orientation horizontal (H2) et vertical (V2)
- T : translation du chariot pour le réglage de I'épaisseur de la lame

1.3. Mise en service : , =

A la livraison, les supports de lame sont protégés par un film anti-poussiere.
Retirer la film avant de translater la platine.




1.4. Entretien et précaution d’emploi :

Vous étes maintenant en possession de votre Interférométre de Fabry-Pérot. C'est
un appareil de trés grande précision qui a nécessité de notre part les soins les plus
attentifs.

Les surfaces optigues seront nettoyees a lalde d un chlffon doux spécial optique fourni
dans la pochette d’entretien, et la: table et les’ pieces mécaniques peuvent étre
dépoussiérées a I'aide d'un pinceau ou d’une. brosse fournls a cet effet.

Une housse de protection en t0|le est Elvree avec I'appareil. N'oubliez pas d'en
protéger l'interférometre lorsqu’il n‘est pas utlilse

Bien évidemment, comme tous les appare:!s d ‘optique, il est conseillé d'utiliser
I'Interférométre de Mschelson dans une piece tempérée et dépoussiérée (ne pas utiliser
de la craie ou des solvants dans la méme piéce).




IX. Options

I1.1. Motorisation :

11.1.A. Vitesse de rotation et vitesse de défilement des franges :

Le moteur est un moteur réducteur synchrone a 50 Hz tournant & la vitesse d'un
tour a la demi heure, avec inversion de sens.

Sachant qu'un tour du vernier de la platine de translation correspond & un
déplacement du chariot de 0,5 mm, on en déduit que I'on a une translation de 278 nm
par seconde.
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L'écart en transiation entre deux franges d’interférences consécutives est de A
/2.

La vitesse de rotation du moteur permet donc d'enregistrer @ une cadence de
une franges par seconde dans ie jaune, a 556 nm.

En particulier, les franges du doublet jaune (560 nm) d’une lampe sodium
défileront quasiment a la vitesse de une franges/seconde.

II.1.B. Accouplement :

La transmission moteur/chariot est assurée par un accouplement flexible, ce qui
ne nécessite pas un alignement moteur-Fabry-Pérot rigoureusement parfait.




Le réglage de la transiation du moteur est déterminé en fonction de la position
initiale de la vis micrométrique (voir réglage fin de l'interféromeétre).

La motorisation est livrée avec [accouplement solidaire du moteur. Nous
déconseillons de tenter le retirer.

L'accouplement du moteur & I'interférométre se fait par I'embout @ 4 mm situé a

I'extrémité de la vis micrométrique de déplacement du chariot du Fabry-Pérot. Il suffit de
fixer Ja transmission sur I'axe du chariot a l'aide des deux vis moletées,

11.1.C. Mise en marche et inversion de sens :

La mise en marche est simplement effectuée aprés branchement de l'ensemble
moteur en placant V'interrupteur & basculement horizontal sur la position de marche (LED
allumée : alimentation moteur en route}.

Le moteur est alors contrdlé par le bouton a double sens, avant — arriére. En cas
de reldichement de ce bouton, le moteur s'arréte.
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