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A COURANMTY CONTINGUG

A OO TEILIRS A NOYAU
STATIOQUE -
& 2, 40 et _66 ERRLEER

La technologie de ces moteurs de trés
faible inertie fait appel & un gabarit
cylindrigue, solidaire de l"arbre, sur
leguel Yinduit est bobiné. Le champ
du stator est produit soit par un ai-
‘mant cylindrique logé a Vintérieur
mé@&me du rotor (2 29 et 40) soit par
~deux segments magnétiques placés
csur la . iphérie de la carcasse du
mateur (& 66). Dans le premder cas,
- ke circuit magnétique’ est fermé par Ia
- carcasse elle-méme. dans e second

Tinduwuit.
En cours _d’assemblage, les noyaux

sont. solidarisés avec la carcasse par

un support alésé traversé par l'arbre,
- &rmettant ainst une rotation libre du

binage sur ses paliers. :
Nayant. pas de fer tournant, ces mo-
teurs offrent les avantages suivants :

inertié rés faible, faible inductivite,

pas de- conple de détente, renndement
,eieve- )

y- Moteuns Y noyau stntique'

et collecteur cylindricgue:

Associé aux balais carbone—métai le

collectear cylindric

pointes de courant: Ces pointes sont

propres a certaines applications com--

-me le poslnonnement rapide ‘o les
courants d’accélération et de décsié-

.ration sont importants. Le collecteur
‘cylindrigue se préte idéalement aux.

ths:auons requérant un rendmnent
eveée O un service 1nten51f

,' B. Moteurs & noyau statnque
" et collecteur plat :

- ARl d offrir ane commutanon opt;— :
plaqué-
d"un métat précieux. Dans la piupaxt
-des cas, les pointes de tension de’
mmmutation sont A ce point réduites -

muixle, - Ie  collecteur: plal: est

gquiancun dispositif destiné & réditire

‘les interférences radio n'est nécessai-

re. Chaqgue balai, épalement traité aux
métayx précieux, se divise & sSon ex-
tiernité en trois ou gquatre ting in-

dépendants renforgant mns;ﬁ

prolongée - est souhau:ee - atrsi qlue
dans les cas de service intensif,
Locollecteurs’ peuvent étre équiipés. de .

"diodés zener pour sapprimer !es étin-

‘celles de commutation.

L Lé* collecteur 'plat offre l'avantage -
& une. trés faible chute de- tension re -
qui’ destine les moteurs qui ‘en’ sont
';équtpés aux applications nécessﬂa‘nt'-»-

CuERE contrﬁle de vntesse trés précts‘ :

10-g5-2ppl  @9:52

ue confére A ces
modeurs  uane résistance acorue auc,

qualité -
 ducontact: Loisquune duréde’ de vie, .

-‘d’ wlapter Te;

RADINSPARES

Le choix des rmatériaux du collectenr
et des balais métalliques est réalisé
afin d’obtenir une commutation opti-

" male, compte tenu de la commande

de vitesse electron:que du moteur. La

faible résistance de ¢contact assure un

démarrage sans problédmes, méme.
aprés un arrét prolongé. FPar ailleurs,
du fait de leur faible consommation,
ces moteurs conviennent pour ali-

mentation  par piles ou accoaDaula-

teurs. 11s sont ntilisés dans des appli-
cations oil la stabilité de vwvitesse. le
faible niveau de bmlt mécanique et

- électrique ainsi qu'une haute fiabilité
" sont requis.

par un noyau de fer ﬁxé au centre de

MOTEURS A NOYAL
TTOURNANT

Ces moteurs ont un paquet de toles

. rotaor A trois pdales saillants et sont -
équipés d'un collecteur plat. Un dis-

. que-varistance monté entre les seg-

- ments du collecteur supprime les in-
terférences radio et allonge considé-

-rablement 1a durée de vie des balais.
Différentes versions sont équipées de
récductenrs. La partie réducteur est de

construction modulaire el peut rece-

voir de -1 & 10 trains d'engrenages
- (suivant la réduction 3ouhaxtee) es
‘pignons standard sont en résine po-
lyacétate injectée. Une version renfor-
oée, dont certains engrenages sont
méta

GENERATEUR :
 TACHYMETRIQUE
L OU D EMPULSEONS

‘FPour les appHcations oir e contrdle
de la vitesse doit étre extrémement.
“précis et mdependant des conditions -
dans  lesqguelles le moteur. travaille,
certains” types de moteurs peuvent

-étre livrés  éqguipds d'un géndrateur
de &équence tacﬁymémque (72Hz/t).
- Quant aux applications

- rentes resoluhons possibles)

UNE EQUIPE ET BZ)’E'.S
PRGDUIT& FLED(I‘BLES

L’ab]emf die quahte

"o Adrpax n’est & wement une

"notion de fiabilité, . Une relation de -
Thante qualité ‘axée sur la satisfaction
épend aussi de la flexibili-

¢ du fournisseur. Cet! “lement est un
- point fort ncontesté  de I'éque et

-ty cliernt o

des preduits Adrpax. e quise, tra-

- duil eptre  autres par la. posaibﬂité‘ -

odtut aux a

q;.ies du.c

ues, permet des couples de
) sortie élevés.

de positon-
T onement précis ndcessitant une boucle -
- digiitale, il est possible &'y répondie
. en associant an moteur un gendraeur
& itapulsions. ﬁptoéiecmmque (dxffé—‘

bxen conma




IOTEURS A NOYAU STATIQUE  GAMME COLLECTEUR CYLINDR, B

Couple | Vitesse | Courant ‘ Inertie
Référence Diam. | Tension | démarr. | avide | démarr. | dinduit | de temps - -
: Electriques Mécanigues

¥ (& mm) V) (aNm) | (t/mi) (A)  |[(10%gm*| (ms} |ST LW 5§ FT|RS BB RT I§ FEF "
9904 120 17141 12 2% 3600 10 0.9 12,5 ™ @
17151 29 12 2% 3600 1,0 09 12,5 ] L)
17241 24 27 3700 0,5 03 12,5 ™ [
9904 120 15101 a0 12 65 3200 16 3,92 19,6 a L]
15201 24 65 3200 1 3,92 19,6 a L
9904 12013111 12 250 2700 6 214 26 = ]
13116 12 250 2700 % 21,4 26 a i}
13311 66 - 30 375 2900 3,9 21,4 17 = e
g 13321 30 375 25900 3,9 21,4 17 B e
30 B ©




